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一、概述： 

随着振动测试技术在工程、机械制造中的普遍应用；机床，气轮机，风机、压缩

机离心机等运转机械的精确振动控制问题得以解决，ZK-2B 振动监控器是根据运转机

械振动监控的需要，而设计的一种用途广泛，操作简便仪器，具有控制报警迅速，抗

干扰强，可靠性好，体积小巧，价格低廉等特点。当运转机械的振幅超过给定值时，

振控器自动报警并切断电源，起到监控和保护作用。ZK-2B 振动监控器是动力机械理

想的振动保护装置，也称为振动开关。 

面板示意图： 
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二、 原理简介： 

振动监控器由压电传感器和转换网络组成，其中压电传感器内藏电荷放大器，输

出电压量且整个传感器与放大器密封在一体，他保证在恶劣的使用现场有良好的输出

特性，不受环境温度及输出电缆等因素的影响，转换网络接受来自传感器的的信号完

成推动工作，使执行继电器动作切断电源，控制运转机械。线路框图如下：  
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由于实际使用现场的机械振动是一个非常复杂的复合振动，对传感器拾取放大的

复合信号必须做滤波处理，线路中的带通滤波器和平滑网络就是为排除干扰，提高仪

器可靠性而设置的，带通滤波器可消除其它动力的稳态干扰，而平滑线路可消除偶难

意外的冲击干扰，从而保证了仪器的可靠性。 

三、技术参数： 

1． 转速适用范围：10~20000 转/分 

2． 振动速度范围：0―50（mm/s） 

3． 速度值显示误差：〈5% 

4． 报警延迟时间：1~30 秒  任意设定 

5． 报警形式：一阶或二阶光报警 

6． 报警输出形式：继电器常闭 

7． 继电器容量：220V  AC 3A   24V  DC 5A 

8． 传感器类型：加速度传感器或速度传感器 

9． 仪器外型尺寸：197×92×45mm 

10． 使用环境：温度-10~70ºC  湿度≤85%避免强腐蚀气体。 

11． 仪器重量： 500g    

12． 仪器工作电源：DC：24V  或 AC：220V 

四、 使用方法： 

将 ZK-2B 振动监控器通过螺丝垂直固定至被控对象上，不可松动。将其输出线

及电源线插头分别插入 ZK-2B 振动控制器插座上。其中二芯插座电源输入为 DC24V

或 AC220V 插座，（1 脚为正，2 脚为地）。三芯插座为继电器常开常闭输出，（3 脚中

心头，1、3 为继电器常开输出，2、3 为继电器常闭输出）、继电器输出端接回路中控

制接触器的通断，以控制电机的运转。 

面板“延迟时间”“报警值设定”控制量的选取有用户自行决定，视被测机械的

位置，动力的大小，传递特性等一些因素而定。“报警值设定”满量程为 50（mm/s）

值，指针电位器旋纽一圈为 5（mm/s），接好电源线，进入监控保护状态。 

五、注意事项： 

   用户在安装使用前应做一次试验，弄清楚几个基本数据和情况。 

（1） 被监控机器主要振源在哪里？ 

（2） 仪器应安装在尽可能靠近振源的地方，或者安装在振源响应最明显的地

方。(振动测量方向与仪器传感器标注方向应一致) 

（3） 将仪器禁固在选择好的位置上，将“报警值设定”顺时针旋到底（不要

超过第十圈），接通电源，开动机器，将旋纽逆时针旋转，直至“报警

值设定”工作，预警灯亮，这时旋纽所指示的值即为机械的正常振幅值。 

（4） “报警值设定”设置值应大于实际报警值的三倍（或用户根据自己情况

而定） 

（5） 在连续长期使用本仪器时，。每班检查一下设置值，以免人为改变位置，

失去控制。电源线及输出线应固定牢固，因长期工作需经常检查插头是

否松动及线是否有磨损。以防漏电。 

 



 


